ZWYZ<ZA

SZKOLENIA DLA OPERATOROW

1. Sprawdzenie dokumentacji pod katem mozliwosci eksploatacji urzadzenia.

Sprawdzamy decyzje administracyjng (czy jest pozytywna, aktualna, czy jest wydana na nr tego
urzadzenia na jakim pracujemy). Sprawdzamy dziennik konserwacji urzadzenia (urzadzenie sprawne,
data przegladu, potwierdzenie numerdw urzadzenia). Sprawdzamy czy jest instrukcja obstugi

2. Sprawdzenie zgodnosci oznakowania urzgdzenia, oméwienie znaczenia wskazanych
piktogramoéw i oznakowania.

Omowienie tabliczki znamionowej (ile 0s6b moze pracowac, jaki udzwig, w jakim Srodowisku pracy
urzadzenie moze pracowac, max pochylenie itp.). Omédwienie piktograméw (w koszu, na konstrukgcji
podestu itp.).

3. Ocena stanu technicznego konstrukcji nosnej podestu oraz kompletnosci wyposazenia platformy
roboczej.

Ocena pod katem potaczen roztagcznych (Sruby, sworznie), pod katem potaczen nieroztgcznych
(spawy, odpryski na spawach), ocena konstrukcji. Szczegdlnie zwracamy uwage na stan kosza
(barierki, czy drzwiczki otwierajg sie do $rodka, czy punkty mocowania szelek sg w dobrym stanie).

4. Ocena stanu technicznego uktadu jezdnego.

Ocena ogumienia pod katem uszkodzen i obecnosci ciat obcych — zgodnie z instrukcjg (ogranicznik
producenta)

Hamulce automatyczne — aby je sprawdzié nalezy zadac funkcje jazdy i puscic¢ joystick.
5. Sprawdzenie prawidtowosci dziatania dolnego pulpitu sterowniczego.
Sterowanie posrednie — poprzez elektrozawory

Sterowanie bezposrednie — poprzez dzwignie sterownicze

Elementy sterownicze muszg by¢ wyrazne oznaczone. Kazde stanowisko musi mie¢ wytacznik
awaryjny STOP. Elementy muszg wraca¢ samoczynnie do potozenia neutral. Po usunieciu uszkodzenia
nie moze nastgpic¢ ruch roboczy. Budowa musi uniemozliwi¢ przypadkowe zadziatanie.

6. Sprawdzenie prawidtowosci dziatania uktadu awaryjnego opuszczania platformy roboczej.

Linka (ciegno) — zawér jest uzywany do opuszczenia platformy pod jej ciezarem; ciegno jest potgczone
Z zaworem opuszczania; pociggniecie spowoduje otwarcie zaworu i opuszczanie platformy.

Inne sposoby opuszczania — pompka reczna, pompka hydrauliczna z napedem elektrycznym

Wazne: zanim bedziemy opuszcza¢ awaryjnie nalezy wytaczyé urzadzenie i poinformowac osobe na
platformie, ze bedzie opuszczana.

7. Ocena stanu baterii trakcyjnych.

e stan natadowania,

e poziom elektrolitu,

o ryglowanie

e wazne — nie wolno wymienia¢ akumulatoréow na lzejsze
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8. Sprawdzenie poziomu ptyndw eksploatacyjnych silnika spalinowego.
Olej silnikowy, ptyn chtodniczy — o ile producent zezwala na sprawdzenie przez operatora/
9. Sprawdzenie poprawnosci dziatania gornego pulpitu sterowniczego.

Elementy sterownicze muszg by¢ wyrazne oznaczone. Kazde stanowisko musi mie¢ wytgcznik
awaryjny STOP. Elementy muszg wracaé samoczynnie do potozenia neutral.

Nalezy sprawdzi¢ dziatanie przycisku ciggtosci pracy, sprawdzi¢ dziatanie hamulcéw, dziatanie
awaryjnego STOP.

10. Przeprowadzenie kontroli uktadu hydraulicznego.

* sprawdzenie pod katem wyciekdw zewnetrznych

* poziom oleju hydraulicznego

* sprawdzenie zaworu przelewowego i sprawdzenie zamka hydraulicznego
*  préba szczelnosci uktadu hydraulicznego

Objawem nieszczelnosci wewnetrznej jest opadanie platformy przy nominalnym obcigzeniu i
bezpiecznej wysokosci (wysokos¢ posrednia, kazdy sitownik powinien by¢ otwarty do potowy).
Najczesciej przyjmuje sie kryterium: opadanie max 10 cm w ciggu 60 minut, opadanie podpory max
4 mm w ciggu 60 minut

11. Sprawdzenie prawidtowosci dziatania tacznikdw krarnicowych mechanizmu podnoszenia.
Nalezy podnies¢ podest do max potozenia (operator znajduje sie na dole) i skontrolowac wysokos¢.
12. Sprawdzenie prawidtowosci dziatania uktadu ograniczajgcego predkosc¢ jazdy podestu.

Na poziomie zero jedziemy z predkoscig nominalng, po podniesieniu platformy predkosc sie
zmniejsza.

13. Sprawdzenie poprawnosci dziatania zabezpieczenia przed wywrdceniem podestu na
nierownosciach podtoza lub na wypadek uszkodzenia kota.

* czy ptoza otwiera sie prawidtowo
* czy po zablokowaniu ptozy (przez podtozenie bloczka, drewnianego klocka etc.) blokuje sie
funkcja jazdy na wysokosci, moze blokowac sie réwniez podnoszenie

14. Sprawdzenie poprawnosci dziatania uktadu kontroli przechytu podestu.

Jesli poziomica dziata poprawnie po najechaniu na pochytos¢ wieksza niz dopuszczalna kontrolka
bedzie ostrzegac o pochytosci, pojawi sie sygnat dzwiekowy.

15. Sprawdzenie poprawnosci dziatania uktadu uniemozliwiajacego sterowanie podporami w
przypadku, gdy wysiegnik nie znajduje sie w pozycji transportowej.

W przypadku podestéw wyposazonych w podpory hydrauliczne nalezy skontrolowaé czy przy
roztozonym uktadzie podnoszenia nie da sie sterowac roztozeniem podpor.

16. Sprawdzenie poprawnosci dziatania uktadu uniemozliwiajgcego/ograniczajagcego podniesienie
platformy roboczej w przypadku niewtasciwego podparcia podestu.

W przypadku podestow wyposazonych w podpory hydrauliczne nalezy skontrolowac system poprzez
nieroztozenie lub niepoprawne roztozenie podpér i prébie uruchomienia mechanizmu podnoszenia.
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17. Sprawdzenie poprawnosci dziatania uktadu poziomowania platformy roboczej.

W przypadku podestéw ruchomych wysiegnikowych sprawdzenie za pomocg poziomicy recznej czy
poprawnie dziata poziomowanie kosza.

18. Sprawdzenie poprawnosci dziatania uktadu minimalizujgcego ryzyko gilotynowego dziatania
mechanizmu nozycowego.

* sprawdzenie czy dziata sygnalizacja dZzwiekowa przy opuszczaniu
* sprawdzenie czy dziata krancOdwka zatrzymania przy opuszczaniu
» stan belki przeciw/zgnieceniowe;j

19. Sprawdzenie poprawnosci dziatania uktadu blokady osi wahliwej

0O¢ wahliwa ma na celu wyréwnywanie obcigzet miedzy osiami. Dostosowuje pozycje két w osi
przedniej i tylnej do poziomu terenu, dzieki czemu maszyna moze zachowac wtasciwg stabilnos¢ i
przyczepnosé. W celu sprawdzenia nalezy:

Wybra¢ dzwignig sterujacg jazde do przodu i ostroznie wjezdzaj maszyng na pochylnieg, az lewe
przednie koto znajdzie sie na bloku

Ostroznie naciska¢ sterowanie wsuwaniem/wysuwaniem lub podnoszeniem/opuszczaniem
wysiegnika gtdwnego i odblokowad wysiegnik z pozycji transportowe;j.

Ustawi¢ dzwignie sterujacg jazdg w potozenie do tytu i ostroznie zjezdzaé maszyna z bloku i pochyini.

Sprawdzi¢ czy lewe przednie lub prawe tylne koto pozostaje podniesione nad nawierzchnig



